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Connexion au variateur avec MOVISUITE
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Ouvrir MOVISUITE puis créer un nouveau projet depuis &M
scrutation réseau

@ MOVISUITE®standard

Démarrer

Nouveau projet Derniers projets ouverts

4 Etudier :D Toujours démarrer avec dernier projet
,-}* - - -
(_J ) Depuis scrutation réseau

Ouvrir projet

@ Ouvrir ...
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Pour se connecter prendre un USM21A avec un cable & S OME
RJ10 vers Sub-D 9 poles et le brancher sur X32

=
l=




Sélectionner USB, scanner adaptateur USB puis Appliquer §E¢m
et demarrer scrutation

Communication

USB

Réglages pour scrutation @ Réglages de base
Time out

Scanner adaptateur USE
Ia:) Scrutation I 250 ms
Adaptateurs USB raccordés

@ USM21A 2032.3336.424E.5308.0030.00...

Q Actualiser adaptateurs

Type de réseau Scrutation

Ethernet @
EtherCAT @ /SBusPLUS
I USB [ I @

i Appliquer et démarrer scrutation Annuler

13/12/2023| Mise en service Movitrac Advanced 6



Cliquer sur appliquer. Si aucun appareil n'avait eté trouve, &Em
vérifier le cablage et rescanner.

Scrutation réseau

100%) Usb
Nombre d'appareils trouvés : 1

1005 ) Evaluer résultats de la scrutation v

&«

Réalisé correctement

2 /2 Realise correctement

: Appliquer Rescanner Annuler
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Déclaration de la motorisation
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Cliquer sur le variateur puis sur Motorisation MTR1 SOCOME

i@ Mouveau projet 2

movitrac adwvanced
binaire

Paramétres Explorer L

&I

4 Propriétés de |'appareil
4 Données appareil
B Identifiant de I'appareil
Composant principal
Sous-composants
Données de production

b Réglages de base

4 Motorisations

B Motorisation MTR1

B Optimisation MTR1
Motorisation MTR2
b Optimisation MTR2

4 Fonctions

4  Motorisations

4 Entréesfsorties
B Appareil de base

Consignes

B Motorisation MTR1
F  Optimisation MTR1
Motonsation MTR2
Optimisation MTR2

Fonctions d'entrainement
Fonctions technologiques

Fonctions de surveillance

4 Diagnostic

b Etat
b Maleurs process

b Historique des défauts
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aisir la plaque signalétique du moteur p
pliquer motorisation

N - .
@ MOVISUITE® ES

Etude

Nouveau projet 2.msPraj
@ > movitrac advanced binaire — 00

Identifiant de I'appareil Appareil de base Revenir aux valeurs de paramétr...

Propriétés de I'appareil
4 Données appareil
B Identifiant de I'appareil . .
Composant principal Apergu maotorisation
Sous-composants
Données de production

b Réglages de base

4 Motorisations
B Motorisation MTR1
b Optimisation MTR1
Motorisation MTR2
b Optimisation MTR2

Lire plaque signalétique moteur

Nouvelle configuration Plague signalétique / étiquette moteur | Lire plaque signalétiqgue moteur

uis cliquer sur

— X
c) Scrutation IF Configurer communication LT

Tous les onglets

Fermer menu

= Utiliser plaque signalétique / étiquette

moteur | DRN71MS4/BEOS/FI/IS/TH/EITC

4 Fonctions

b Entrées/sorties g% Créer manuellement la motorisation [ Appliquer motorisation

b Consignes
b Fonctions d'entrainement Modifier
b Fonctions technologiques
b Fonctions de surveillance

g% Modifier manuellement la motorisation

4 Diagnostic
b Etat
b Valeurs process
b Historique des défauts
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Vérifier / régler les parametres a lI'aide de la plaque O EOME
signalétique du moteur puis cliquer sur suivant

@ MOVISUITE® E%  Nouveau prajet 2msProj Etude

@ > movitrac advanced binaire — 00

Paramétres Explorer r Identifiant de I'appareil

&=

{2 Scrutation 10 Configurer communication | $ & Plus ~

Motorisation MTR1 X [EESTETGT NG EREESS Revenir aux valeurs de paramé Tous les onglets

4 Propriétés de I'appareil
4 Données appareil

B Identifiant de I'appareil ERLIATHES
Composant principal
Sous-composants

Données de production
Ajouter
composants

4 Motorisations Quvrir menu

Motorisation MTR1

Opti ation MTR1
Motorisation MTR2
b Optimisation MTR2

b Réglages de base

Détails moteur
FenETETs Type de moteur ISEVEEURODRIVE
DRN71MS4 76646 Bruchsal / Germany

TYR X00000K OO X000 XXX

Surveillance température moteur Multimotorisation

Surveillance de température

b Entrées/sorties TH ~ (I Multimotorisation

b Consignes Fréquence Source capteur
+  Fonctions d'entrainement 50 Hz ~ Entrée traitement de la température ~

b Fonctions technologiques

b Puissance
b Fonctions de surveillance
0.250 kw ~ Frein
Diagnostic Tension neminale moteur Type de frein
v Etat 2307400 v v A v BEOS o

b Valeurs process

Mode de refroidissement Mode de raccordement

> Historique des défauts autoventilé — Standard ~ Commande de frein DB 00

Couple nominal
3.5 Nm ~

MNouvelle configuration™
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Vous pouvez changer les parametres du régulateur, puis

cliquer sur Appliquer modifications

@ MOVISUITE® EY  Nouveau prajet 2msProj

@ > movitrac advanced binaire — 00

Ftude

Paramétres Explorer 1 Identifiant de I'appareil Mo CUEVALSIES Appareil de base

=

4 Propriétés de I'appareil

4 Données appareil

B Identifiant de I'appareil

Composant principal

Sous-composants

Données de production

b Réglages de base

Motorisations

Motorisation MTR1

Opti ation MTR1
Meterisation MTR2
b Optimisation MTR2

4 Fonctions
b Entrées/sorties
b Consignes
»  Fonctions d'entrainement
Fonctions technologiques
Fonctions de surveillance

Diagnostic

b Etat

b Valeurs process

b Historique des défauts

Catalogue

Ajouter
composants

Régulateur

Régulateur

Mode de régulation Comportement du moteur

Mode de régulation Charge initiale levage

VECPLUS H OFF

Fréquence PWM

4 kHz constant (XD Inversion sens de rotation

Temps d'échantillonnage régulation n / X

1 ms
Freinsge &lectrique du mateur

40 (modes moteur + générateur)
CD Optimisation de flux

(D Rattrapage au vel

CD Freinage par injection CC

(D Filtre de sortie

{2 Scrutation I~ Configurer communication | © Plus ~

Revenir aux valeurs de paramétr... Tous les onglets

Quvrir menu

Inertie Alimentation en tension

Inertie moteur (avec frein et ventilateur) Alimentation en tension

6.721 kgem?® Réseau direct
Tension nominale réseau AC

230 v

m Liaison circuit intermédiaire

Précédent
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Affectation des entrées / sorties

2EW
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Cliguez sur Entréees/sorties puis sur Appareil de base SOCOME

Parameétres Explorer t

H &

4 Propriétés de |'appareil
4 Données appareil
B Identifiant de I'appareil r Fn I'I'Eti ons

Composant principal

Sous-composants

4  Entréesfsorties

B Appareil de base

Données de production

b Réglages de base

4 Motorisations =
f C

B Motorisation MTR1 C':' Mnsi gnES

b Optimisation MTR1

Motorisation MTR2

b Optimisation MTR2

Fonctions d'entrainement

b Fonctions technologiques

4 Fonctions

t  Fonctions de surveillance

4  Entrées/fsorties

B Appareil de base

Consignes

Fonctions technelogiques

[
b Fonctions d'entrainement
3
[

Fonctions de surveillance

4 Diagnostic
b Etat
b Valeurs process

b Historique des défauts
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Vous pouvez maintenant modifier les différentes

fonctions des entrées / sorties de l'app

@ MOVISUITE® ES  Nouveau projet ZmsProj

@ > movitrac advanced binaire — 00

Parametres Explorer

5]

4 Propriétés de I'appareil
4 Données appareil

B Identifiant de I'appareil
Composant principal
Sous-composants
Données de production

b Réglages de base

4  Meotorisations
Motorisation MTR1
Optimisation MTR1
Motorisation MTR2
Optimisation MTR2

4 Fonctions
4 Entrées/:
b Consignes
b Fonctions d'entrainement
b Fonctions technologiques

b Fonctions de surveillance

4 Diagnostic
L =
b Valeurs process

b Historique des défauts

Catalogue

Identifiant de I'appareil

Entrées digitales

Niveau phys. Actifa l'état 0 Etat fonction Fonction

D100
D01
Doz
D03
Dio4
D05
D1 06

0000000
00000000
000000 e

Entrées/sorties digitales configurables

Motorisation MTR1

Appareil de base X

areil

c) Scrutation I Configurer communication

Sorties digitales

DB 00
DOR

Libération étage de puissance

FCB 05 - Consignes fixes sens de rotation positif
FCB 05 — Consignes fixes sens de rotation négatif
Consigne fixe de vitesse bit 0

Consigne fixe de vitesse bit 1

Reset défaut

[ [w] [w] [w] [w] [ E&

Sans fonction

Entrée analogique Al 1

Niveau phys. Actif a I'état 0 Etat fonction Fonction Entrée/sortie Tensiondentree
DIO 01 (o] ® (o] Sans fonction El Entrée ~ 0.004 v
DIO 02 (o] ® ® Sans fonction [E] Entrée v

Courant d'entrée

0.000 mA

Mise & I'échelle offset de tension
0.000 v

Mise & I'échelle offset de courant
0.000 maA

Mise a I'échelle numérateur

15

Mise 3 I'échelle dénominateur

100

Offset de mise & |'échelle
0

Durée de filtrage

0 ms

Valeur a I'échelle

1

Fonction
Entrée 0- 10V

o]
o]

Niveau phys. Actif l'état 0 Etat fonction Fonction

® ® Sortie frein
® ® Sans fonction

Entrée/sortie analogique configurable AIO 1

Sens

Entrée v

Tension d'entrée

0.000 v

Mise a I'échelle offset de tension
0.000 v

Mise & I'&chelle numérateur

15

Mise & I'échelle dénominateur

100

Offset de mise a ['échelle
0

Durée de filtrage

0 ms

Valeur & I'échelle

0

Fonction

Sans fonction ~

a
E
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Mode manuel

2EW
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@ MOVISUITE® ES  Nouveau projet ZmsProj

@ > movitrac advanced binaire — 00

Parametres Explorer

5]

4 Propriétés de I'appareil
4 Données appareil

B Identifiant de I'appareil
Composant principal
Sous-composants
Données de production

b Réglages de base

4  Meotorisations
Motorisation MTR1
Optimisation MTR1
Motorisation MTR2
Optimisation MTR2

4 Fonctions
I 4 Entrées/:
b Consignes
b Fonctions d'entrainement
b Fonctions technologiques

b Fonctions de surveillance

4 Diagnostic
L =
b Valeurs process

b Historique des défauts

Catalogue

Identifiant de I'appareil

Entrées digitales

Niveau phys. Actifa l'état 0 Etat fonction Fonction

D100
D01
Doz
D03
Dio4
D05
D1 06

0000000

Entrées/sorties digitales configurables

00000000

Motorisation MTR1

(o oMol oMo NoN-]

Appareil de base X

Retournez dans la vue initiale du projet a lI'aide de la
fleche a gauche

c) Scrutation I Configurer communication

Sorties digitales

DB 00
DOR

Libération étage de puissance

FCB 05 - Consignes fixes sens de rotation positif
FCB 05 — Consignes fixes sens de rotation négatif
Consigne fixe de vitesse bit 0

Consigne fixe de vitesse bit 1

Reset défaut

[ [w] [w] [w] [w] [ E&

Sans fonction

Entrée analogique Al 1

Niveau phys. Actif a I'état 0 Etat fonction Fonction Entrée/sortie Tensiondentree
DIO 01 (o] ® (o] Sans fonction El Entrée ~ 0.004 v
DIO 02 (o] ® ® Sans fonction [E] Entrée v

Courant d'entrée

0.000 mA

Mise & I'échelle offset de tension
0.000 v

Mise & I'échelle offset de courant
0.000 maA

Mise a I'échelle numérateur

15

Mise 3 I'échelle dénominateur

100

Offset de mise & |'échelle
0

Durée de filtrage

0 ms

Valeur a I'échelle

1

Fonction
Entrée 0- 10V

o]
o]

Niveau phys. Actif l'état 0 Etat fonction Fonction

® ® Sortie frein
(o) (0]

Sans fonction

Entrée/sortie analogique configurable AIO 1

Sens

Entrée v

Tension d'entrée

0.000 v

Mise a I'échelle offset de tension
0.000 v

Mise & I'&chelle numérateur

15

Mise & I'échelle dénominateur

100

Offset de mise a ['échelle
0

Durée de filtrage

0 ms

Valeur & I'échelle

0

Fonction

Sans fonction ~

a
E
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Faites clique droit sur le variateur -> Outils -> Mode
manuel

@ MOVISUITE® ES  Nouveau projet 2msProj

{2 Scrutation {0 Configurer communication

100% ~ B @ > movitrac advanced binaire — 00 th Réseau
(@8 Nouveau projet2

movitrac advanced
binaire

Ouvrir configuration
et e A e
Outils ) AppSenviceTestPlugln
z Comparaison
Ajouter depuis catalogue

Configuration
* Renommer Editeur arborescence paramétres

- Editanr Nata flavihiling

Copier Mode manuel

Supprimer FIOgIaiilie e Cialger et fiware

=
Scope

Acquitter défaut d'appareil P xML-Parameterkxchange

PC — appareil
Appareil = PC

Copier données

Exporter
Importer

Adapter la version et 'appareil ...

Afficher vue projet et réseau
Supprimer le lien

Comparer
Informations concernant I'appareil

Documents ...

Catalogue
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Un menu s’ouvrira, cliquez sur Activer mode manuel, vous §E¢m
pourrez ensuite piloter votre variateur en choisissant la
vitesse et le sens de rotation

Mode manuel Mode manuel

@ > sew-eurodrive-mcx91a-cfn [ — 04
I::‘_‘: " mﬂ'H""]"ﬂC Hd"d"ﬂﬂﬂﬂd biﬂﬂirﬂ |ﬂ| — D{I % Mode manuel regule en vitesse ~

- Désactiver mede manuel
' Mode manuel regulé en vitesse e

Vitesse

Activer mode manuel
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Apres avoir effectué les test en mode manuel, il est
impératif de désactiver le mode manuel en appuyant sur
Désactiver mode manuel

Mode manuel

i# > sew-eurodrive-mcx91a-cin [ — 04
~ Mode manuel régulé en vitesse '

Désactiver mode manuel

Vitesse

Umdr/min
-3000 3000

Consigne de vitesse

1 500 Umdr/min

+/- inversion de vitesse

] >

2EW
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Merci de votre attention

Votre mise en service est maintenant termineée

2EW
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